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MECHANIQUE

SUR
LE MOUVEMENT DES CoRPS
FLEXIBLES.

(5& o rsovE peux corpsroidesfont unisenfemble,de
maniére quils peuvent fe mouvoir librement a Pen-
droit de leurjointure,on dit quilsfontliés enfemble
par flexion. La Ligne droite, autour de laquelle
les deux Corps peuvent faire librement leur mouvement gyratoire,
s’appelle Paxe de.la fiéxion. Artachez a ces deux Corps un troifieme
qui y tienne de la méme maniere, les trois corps feront liés par
deux flexions, quatre le feront par trois, &ainfi de fuite. Un Corps
flexible compofé de pluficurs fléxions femblables eft parfaitement re-
prefenté par une chaine, dont chaque chainon tient de cette ma-
niere a ceux qui lui font contigus, y ayant autant dec fléxions, moins
une, quil y a d’articulations. Pareillement une corde, ou un fil, sils
font parfaitement flexibles, peuvent etre confiderés comme compofes
d’une infinité de {emblables petits articles unis entr’eux par des fléxi-
ons. De 13 vient que par le moyen d’un fil on peut lier enfemble
plufieurs corps roides, de maniére qu’ils font un tout fléxible, Dans
ce cas Paxe de la fléxion peut changer a tout moment, & il ne faut
avoir égard qu’a celui autour duquel le mouvement actuel s’execute.
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O~ vorT parce qui vient d’et¥e dit, combien de chofes font
requifes pour determiner le mouvement de femblables corps flexibles.
Drabord il faut rechercher les mouvemens particuliers de chaque ar-
ticulation. Enfuite comme les flexions empéchent que les parties
ne fe {éparent les unes des autres, il eft manifefte que les mouve-
mens de ces parties font dans une dépendance réciproque. Car les
extremités de deux Articles quelconques, qui font lices entrelles
par des fléxions, doivent avoir perpetuellement un mouvement com-
mun; & les articles eux mémes fe mouvront autour de cette fléxion
avec un mouvement angulaire. 1l s’agit donc de confiderer les mou-
vemens de chacune de ces flexions, qui bien qu’ils puiffent varier a

Pinfini, font pourtant aftreints a cette Loi Commune, que les deux
flexions contigués font toujours a des diftances égales. Certte mul.
tiplicité de mouvemens rend la folution de ce probleme extremé-
ment difficile, & par conféquent digne de Mr. Euler, qui I'a entreprife,
& qui en commengant par les cas les plus fimples, eft parvenu 2 en
donner une explication claire & facile.

Pour ceT effet I commence par determiner le mouvement
d'un feul article,confideré fans liaifon avec un autre,comme feroit celui
d’une verge roide jettée d’une fagon quelconque furun plan horizontal,
Enfuite il confidere le mouvement de deux corpuscules liés entréux par
un fil fuppofé fans refiftance,aprés que ces corpuscules auront été aufli
jettés fur un plan horizontal. Les problemes fuivans augmentent le
nombre des corpuscules, & le conduifant i 'infini, font evanouir les
Jongueurs des fils, en forte qu’il fe forme une corde parfaitement fléxi-
ble, laquelle etant encore jetté fur un plan horizontal, Mr. Ex/er déter-
mine fon mouvement & fa fitcuation pour un tems quelconque. En-
fin il recherche le mouvement avec lequel un corps compofe, d’abord
de deux, & enfuite de plufieurs articulations liées entre elles par des
charnieres, avanceroit fur un plan horizontal, aprés avoir recu une im-
preflion quelconque: ce qui le mene par une fuite etonnante de cal-
culs  déterminer pourun tems donné la pofition de tout le corps avec

le mouvement de chagque articulation. Sur



